
Tuto 4 

1- Matériel nécessaire : 

2- Télécharger et Installer le logiciel Ardublock Education (Technologie Services)

2-1  Télécharger le logiciel   Ardublock Education   (cliquez sur le lien )

2-2 Installer le logiciel Ardublock Education (version Technologie Services)

Shield Grove 2 moteurs à 
courant continu

Driver moteur GROVE I2CArduino UNO 1 source d’énergie 
(batterie)

Grove I2C
Version 1.3

Programmer des moteurs de robots
> Driver Moteur I2C GROVE version 1.3
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https://www.technologieservices.fr/ardublock-education-ress-175345.html
https://www.technologieservices.fr/ardublock-education-ress-175345.html


3- Utilisation de Ardublock pour programmer les moteurs 

Ce bloc permet d’utiliser le Driver moteur Grove (275710).

Ce  bloc  permet  de  contrôler  2
moteurs  en  spécifiant  une  direction
et une vitesse allant de 0 à 255.

Par défaut le driver Moteur est
programmé sur l’adresse 15.

Vous n’avez pas à modifier cette adresse sauf si
vous voulez connecter et programmer plusieurs
driver Moteur I2C  

Voir les deux dernières pages pour plus d’informations sur l’adressage I2C de plusieurs Drivers Moteurs I2C connectés à un
même micro contrôleur (Pour piloter séparément 4 moteurs par exemple)

Par défaut l’adresse I2C du driver moteur est 15

 Répéter une fois 
Avance
Attendre 4 secondes 
STOP

Programmation par Blocks (graphique)

Algorithme
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4- Commander plusieurs Drivers Moteurs I2C Grove  

Connecter les Drivers I2C sur les connecteurs I2C (si vous souhaitez brancher plus que 4 Drivers il 
faudra connecter un Hub I2C Grove  
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4- Adressage I2C de plusieurs Drivers Moteurs : 

L’adresse du Driver I2C GROVE  est codée en Binaire sur 4 bits : 
Par défaut l’adresse est codée : 15 (en décimal) soit 1111 (en binaire) : les 4 interrupteurs vers le haut

Binaire Décimal =
Adresse
I2C

Positions
interrupteurs

0000 0

0001 1

0010 2

0011 3

0100 4

0101 5

0110 6

0111 7

1000 8

1001 9

1010 10

1011 11

1100 12

1101 13

1110 14

1111 15

l’adresse I2C sera donc à adapter dans le programme en 
fonction de la position des interrupteurs

Bouton RESET :
> appui long = mettre le programme en pause 
> appuyer/relâcher = réinitialiser le drivers Moteur qui va charger 
le dernier programme transférer par le micro-contrôleur 
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