Programmer des moteurs de robots
> Driver Moteur 12C GROVE version 1.3
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1- Matériel nécessaire :

Arduino UNO Shield Grove Driver moteur GROVE 12¢ =~ 2 Moteurs a 1 source d'énergie
courant continu (batterie)
/
2- Téléch t Installer le logiciel Ardublock Ed ti Technologie Servi ”AR'DUBLOCK“
- Télécharger et Installer le logiciel Ardublock Education (Technologie Services) ESOCRTGN
~

2-1 Télécharger le logiciel Ardublock Education (cliquez sur le lien )

2-2 Installer le logiciel Ardublock Education (version Technologie Services)

=] Décompresser le contenu du fichier ZIP nommeé « Ardublock-Education-arduino —XXX-Windows.zip» et
placer le dossier de I'ordinateur connu. Ce dossier contient I'application Arduino IDE nécessaire au
fonctionnement d’Ardublock Education.

“D Cette version est exécutable, il n'est pas nécessaire d'installer le logiciel IDE d’Arduino.
La simple copie du dossier Ardublock-Education-arduino —XXX-Windows permettra d’utiliser Ardublock
Education.

“OPuis clic-droit sur « Ardublock Education - Arduino.exe #, « Envoyer vers » puis « Bureau (créer un

Bl EBureau (créer un raccourci)

raccourci) ».
(=Xz)
[

Un raccourci de "application est crée, cela facilitera le lancement de I'application.  sskibke

“D Lancer I'application « Ardublock Education - Arduino» depuis le bureau.

2 sketch jund1a | Arduino 163 ESEEEE>

Fichier Edition Croquiz Oulils Aide

L'application Arduino IDE se lance :
| oEEe
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ARDUINOD
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https://www.technologieservices.fr/ardublock-education-ress-175345.html
https://www.technologieservices.fr/ardublock-education-ress-175345.html

% Une fois lancé, cliquer sur « Outil », puis cliquer sur Ardublock Education.

Gutis] Aide

Cliquer sur Outils

Formatage autematigue Ctrl+T
Archiver le croquis

Réparer encodage B recharger

Moniteur série Ctrl+ Maj+ M
Traceur série CrlsMaj+L

Ardublock Education

Cliquer sur
Programmateur: "USBtinyISP" Ardublock Education

Graver la séguence d'initialisation

Ce bloc permet d’utiliser le Driver moteur Grove (275710).

Ce bloc permet de contréler 2
moteurs en spécifiant une direction
et une vitesse allant de 0 a 255.
Boucle
Par défaut le driver Moteur est
programmeé sur I'adresse 15.

Vous n’avez pas a modifier cette adresse sauf si
vous voulez connecter et programmer plusieurs
driver Moteur 12C

Direction Avant

fitesse Gauche 255

Driver moteurs Izi.‘.

Voir les deux dernieres pages pour plus d’informations sur I'adressage 12C de plusieurs Drivers Moteurs I12C connectés a un
méme micro contréleur (Pour piloter séparément 4 moteurs par exemple)

Répéter une fois
Avance
Attendre 4 secondes
STOP

Driver moteurs Izi.‘: s

Boucle Repete = y
Délai millis Millis A

Driver moteurs Izi.‘: s

Moteur Gauche

M1

Par défaut I'adresse 12C du driver moteur est 15

Réalisé par Ouissem Moussi — Académie de Lyon



4- Commander plusieurs Drivers Moteurs 12C Grove

Connecter les Drivers 12C sur les connecteurs 12C (si vous souhaitez brancher plus que 4 Drivers il
faudra connecter un Hub 12C Grove

Moteur Gauche

M1

Moteur Droit

Directien

Direction Vous devez modifier o, fitesse Gauche
_ V- . Driver moteurs I2C
o I'état des 4 interrupteurs s
Driver moteurs I2C comme |nd|que Cl- adeeaes
. vitesse Dreite
dessus pour programmer

Adresse

avec l'adresse 10 Par défaut I'adresse 12C du driver moteur est 15
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4- Adressage 12C de plusieurs Drivers Moteurs :

L’adresse du Driver I2C GROVE est codée en Binaire sur 4 bits :
Par défaut 'adresse est codée : 15 (en décimal) soit 1111 (en binaire) : les 4 interrupteurs vers le haut

Binaire Décimal = Positions
Adresse interrupteurs
12C

0000 0 ﬂ”. .Ki
Dy . |
0001 1 ﬂ“. .K;
Py . |
0010 2 CN KE
ol B
e stk kB
0011 3 o
Blns
0100 4 ﬁ“ .Ki
1 ! 34
0101 5 aN K
Iuln
e stk kB
0110 6 aN S
| | EE | |
e stk kB
0111 7 cN KE
ol L N
e stk kB
1000 8 ) S
BN
e stk kB
1001 9 ) K
n" ¥y
e stk kB
1010 10 SN S
"Bl In
e Stk kB
1011 11 o N. KE
| Bl N |
e stk kB
1100 12 2N KE
¥ Ly
e stk kB
1101 13 i K
ann'n
i e stk kB
1110 14 SN Ki

| B B
e stk kB
1111 15 SN KE
| B BN
e stk kB

Direction

o —

‘itu::z Gauche 255

£ ner

Driver moteurs

ot
Witesse Dxed +-

I'adresse 12C sera donc a adapter dans le programme en
fonction de la position des interrupteurs

Bouton RESET :

> appui long = mettre le programme en pause
> appuyet/relacher = réinitialiser le drivers Moteur qui va charger
le dernier programme transférer par le micro-contrdleur
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